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Se prasenta wn programa para computadora gue permite .E:

{8

la estimacifn de los parimetres de un modelo de tres com--

|

partimentos a partir de muestras de conzentracicones en 5an ]

gre de un redicamento de interés.

El programa minimiza la swna de los cusdrados de las

diferenciac entre los valores proporcionados por el modelo

k
i
y los observados experimentalmente mediante el emplec del- .
’ I
i e

algoritme de Davidon-Fletcher-Powell. Se proporciconan al-

qunos ejemples tedricos.
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‘ECTCRES DEL 2-80 Y VECTORES DEL PROCERAMA DE MALISIS

i warmm e

Esta parte del programa comprendida en la pigina cero del proce- I
sador, es en donde se encuehtran-las direcciones a las cuales debé zaltar el
Frocesader bajo detarminadas condicinnes de orror. Aparte de los vecbtores
clisicos del procesador 2-80, se incluyen 5 vectores mis gue corresponden al

proegrama principal de andlisis.
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tos vectores, facilitan el trabajo de detectar errores muy co- il
munes en el anilisis y adquisicion de sefiales. Generalmente estos errores
son la falla de sincronia del comvertidor Analdgico-Digital. Errores de con- i

versidn, errores de arilmética de punte {lotante, scbreflujo, etc.

; BLOGUE DE SUBRUTINAS QUE FORMAN LOS COMANDOS BASICOS DE ANALISIS i

Estas subrutinas estin centenidas 2 partir de la localidad 0100h
hasta la lccalidad OFFFQ ¥y desde la 1800h hasta la 1D0OCH, o

Estes subrutinas sen las que hacen todas las funciones de anali-

iz de la MASAE II, todas son relocalizables y reentrantes. En tobtal son 7%
subrutinas gque hacen funciones tales como promedios, histogramag, FFT, filtra- il
Jo digital, control de graficadores 4y o disitales (HPGL), control de curso- !
res, sontrol de oscilescoplos como medie de visualizacidn de graficas y resul- .
tados, .

Tambi€n se incluyen subrutinas para comunicacidn con el extericr . i
via la interface RS-232C, con caracteres estdndar ASCII.

La analizadora tiene su propio generader dg caracteres para ser i
desplegados en  1a pantalla de cualguier esciloscopio vy asi tener grifices .

interativos y tener tambin mucha informacidn en la misma pantallas: )

PROCEAMM ENCADENADOR DE SUBRUTINAS (B-2)

Este programa es el que atiende al usuario desde el teclado. EL
usuario da comandos de 4 caracteres y segiin el comando, el programa encadena- |
dor liga las subrutinas necesarias para ejecutar determinada funcifin, por
ejemple, si el usuvario guicre hacer un promedic de dos canales, el encad?nndmr
de subrutinas al recikir el comande 0016 (promedios), liga las siguientes:

1z subrutina DATOS, que pregunta -al usuario los parémetros como nimero de bharri- -
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dos, tiempo por punto etc, tambifn se liga la subrutina ADQUIERE, que es la
que vse encarga de adguirir les datos del convertidor y dejarlos en un drea
de memoria determinada, y por {iltimo liga la subrutina DESFP, que es la que

hace el desplegado en el osciloscopio de la seifial resultante del promedio,

PARTE DE COMUMICRCION ¥ COMEATIRILIDAD

Esta parte del programa, es la gque se encarga de hacer compati
bles las subrutinas de la analizadora con otra maguina que &sté conectada a
la ASAE IT via la interface RS-2320. Esta funcifn =5 muy importante yz que

no todas las m3guinas tienen el mismeo mapa de memoria.

DESCRIPCION DEL HARDWARE

La analizadora tiene conectados 2 convertidores YA a logpuer
toz del procesador 4 y 5. Tambi&n tiene un convertidor Analfdgico-Digital al
puerto 6, los puertos 7, 8, v 9 se utilizan para controlar el circuito de
multiplicacifn y divisifn por Hardware. Se incluyen tambifn 2 digitalizade
res controlados por programa, que sirven para generar las senales de sinem
nia gue utilizan algunas subrutinas. La ASAE II tiene un circuite especls
para el control del cursor gque consiste en un convertidor A/N de baja vels
cidad.

La ASAE II, tiene un relej de tiempo real con una resoluciini
1 microsequndo, este reloj se usa para darle sincronia al convertidor ADY
para el sistema de histogramas. '

Una de las ventajas de la RSAE II, es gue tiene espacio pard
ntro procesader 2-A0, uno de los procesadores estd dedicado a la adquisic
de las =efiales, y el otro estaria dedicado a hacer la Transformada Réipida &
Fourier, gue se utiliza en las funciones de filtraﬂn'digitalf

El mapa de memoria de la ASAE II, comprende desde la direc i
0000h hasta la 2000h, en las cuales se distribuye EPROM desde la 0000h ha.
la OFFFh v luego EAM desde la 1000h hasta la 17FFh y a partirc de la lﬂﬂﬂfl
2¥. de EPROM. .

La ASAE TI, tiene aparte un circuito dedicardeo a la auto=cald
bracifn, gque es muy importante hacer antes de usar cualguier funcifn de i

lisis. Cuando la ASAE II es encendida (pucsta en ON), se ejecuta una rut




