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GRABADOR - DE MEMORIAS “EPROM®™ PARA EL CANAL

DE COMUNICACIONES "CANEST-1"

Rodriguaz Rosseini G. Martinez R. G.

: Dpto. Disefio - Div. de.Infnrmﬁtlca
Inst. Nac. de Cardiologfa - Mexico D.P.

RESUMEN —~—ccommm e ©

La memoria permanente es indispensable en toda -
computadora y el tipo "EPROM" el més apropiado
para prototipos y broduccifén a baja escala. --
Por esta razbn se desarrolld un circuito y pro-
gramas para grabar de una manera eficilente 105
tipos mids comunes de dichas memorias. Fl'cir-
cuito e comunica a través del canal "CANFST-1"
con micro-computadoras "tipo Apple". Sus proqii-
mas de uso estin escritos en lenguajes ensambia-
dor para "Z-80' y 'UCSD Pascal'. El desarroll)
ge efectud contemplando la posibilidad de uti!
zar diferentes micro-computadoras.

La memoria permanente constituye una parte esencial de todos
los sistemas de cOHmputo y su manejo eficiente adguiere especial reiﬁi:
vancia en el desarrollo de instrumental cnmputarizaan. Debidg a eaﬁd
todos los "gistemas de desarrollo" comerciales incluyen un dispaait

vo para la grabacifn de programaa en estas, : 4
‘ L *

Para las actividades de diseno y de produccibn a Eaja escala
resulta rgsulta incosteable el uso de memorias tipo "ROM", y pbr esto
se llevd a cabo el desarrollo de un sistema grabador de memorias tipo
- "EPROM", compatible con un canal de comunicaciones propuesto pni no-

sotros (1) y denominade "CANEST-1" (CANal FqT&ndard 1), que inteura
un Sistema de Desarrollo de disero propio. el

El dispusitivn aqui descritu permite grabar en los circuitos

integrados de memoria "EPROM"™ mis comunes actualmente en el mercado:
v 2 7700 T TR g g mt gt ony pEgigeeg: i




Sai

a

-REVY. MEX, INO. BIOM. 5(1) 1984

262

Las sefiales de control se obtienen del arreglo combinatorio

de las salidas de los circuitoes ' U 7' , '"U10 'y 'US5 "' yde

los transistores " Q1 ', 'Q2 'y ' Q3"

-.  para obtener los 25 V requeridos para grabacifn, y debido a que
el canal solamente tiene 12 V , se implementa una fuente con el osci-
lador ' U 9 ' gque maneja los transistores 'Q 4 ' vy ' QS ' para do-
blar el voltaje, que finalmente es requlado por el circuito ' U e

PROGRAMAS Las tareas relacionadas con el manejo de memoria son:
TTTTTTTTT  grabar un arreglo de datos en un sector dado; leer un sec-
tor; desplegar, imprimir o generar un archivo de datos; y

seleccionar el tipo de circuito a ser usado.

Ya que esencialmente se trata de recuperar informacién de un -
archivo (normalmente residente en disco) y grabarla, es conveniente
generar un 'arreglo de trabajo' en memoria principal que opuede ser --

inspeccionado o transmitido bidireccionalmente a la interfase de qra-
bacifn. De esta manera resulta c6bmoda la verificacién visual o au-
tomitica del contenido de la "EPROM". :

El uso del conjunto de facilidades se estructura de la siguien-
te manera:
GEPROM : Alrreglo C)ondiciones G)raba Llee F)in

Donde:
ARREGLO: Clarga V)erifica T)ransfiere

La ve#ificaciﬁn implica comparar el "arreglo de trahajo" con-
tra un archivo, y la transferencia implica mover dicho arreglo a pan-

talla, impresora o disco.

CONDICIONES: Despliega y permite modificar las condicio-
: nes actuales de trabajo.

GRABA: Graba bajo las condiciones actuales de trabajo.

LEE: lee la memoria bajo las condiciones actuales.

Esta estructura puede implmentarse ficilmente usando una com-
binacifn de rutinas en ensamblador y Pascal, de tal manera que se al-
canza funcionalidad y velocidad de operacibn.
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Fl registro de datos es de escritura/lectura, en lectura se
accesa una localidad del circuito "EPROM" Y en escritura se graba una
localidad del circuito "EPROM", '

El registro de control est$ contiene 5 grupos de 1fneas; '

b o b1 : B ignathaado: :
Y * incrementa el contador de direcciones
x b R % limpia el contador de direcciones

b 2 : . .
o . * tercer estado en el registro de dato
1 ' * registro de datos activo '

b3 & gefial de control “7prL"

b4 b5 Sefial de control baja
o’ 0 20 vy
0 1 20 Vi
1 0 * + 12y
1 1 R BaUiEs

b 6 b 7 Sefial de. control alta
0 0 * 0 vy - )

0 1 * 45 v
i (i} s L T
1 1 * .

* _ tercer estado -

La seleccifn del registro se realiza mediante uh decodifica-
dor de 3 a 8 11fneas (U 11'] y estas 8€.separan en dos grupos; lec- -
tura de L0 a L3 Y escritura de E0 a E3.

Para simplificar el diseiio, se usa un 'ﬁﬁdulu de personalidad”
que permite reorganizar las sefiales hacia la memoria. :

Las direcciones se generan con un contandor de 12 bits ( U 2 )
que se controla desde las 1fneas 0 ¥y 1 del registro,

Los datos contenidos en el circuito "EPROM™ se pueden leer -
siempre que el circuito * U 3 * se accese; mientras que se puede gra-
bar quitande el tercer estado del retenedor ‘U 4 ! mediante el bit
2 del registro de control,




e e R« N

REV. MEX. ING. B1OM. 8(1) 1984
264

STA CONTL tbaja la 1fnea de Programacién
LDA CONTROL iinicio de secuencia bPara incrementar direccisn

STA CONTL ibaja la 1fnea de reloj
ORA #01

* STA CONTI., 1levanta la 1inea de reloj
RTS

DISCUSION Y CONCLUSTONES

El dispositivo descrito puede verse como una interfase de un
Procesador que maneje el canal de comunicaciones "CANEST-1", en este

€Caso una microcomputadora tipo "Apple", pero su filosoffa permite --
ser aplicada a 5tras-m&qu1nas. :

Su empleo permitié ahorrar considerable cantidad de tiempo y
recursos durante el desarrollo de un simulador de patrones electro-
cardiogréficos complejos (4) y de un electrocardifgrafo computariza-
do [5}. Resultando incomparablemente mis prictico que los grabado-
-Tes comgrciales de teclado. :

Los lineamientos generales de estructura son concordantes con
las tendencias actuales en 1a materia (6).
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STA CONTL tbaja la 1fnea de programacifin
LDA CONTROL iinjicio de secuencia para incrementar direccifn

AND BOFE oo
STA CONTL © ;baja la 1fnea de reloj
ORA #01

*+ STA CONTI. tlevanta la linea de reloj
RTS

DISCUSION Y CONCLUSIONES

El dispositivo descrito puede verse como una interfase de un :
procesador que maneje el canal de comunicaciones "CANEST-1", en este
caso una microcomputadora tipo "Apple”, pero su filosofia permite --
ser aplicada a dtraa;miqu;nas.‘

Su empleo permitié ahorrar considerable cantidad de tiempo y
recursos durante el desarrollo de un simulador de . patrones electro-
cardiogréficos complejos (4) y de un electrocardifgrafo computariza-
do {5]. Resultando Incémparahlemente mds prdctico que los grabado-
-res comerciales de teclﬁﬂn.

Los lineamientos generales de estructura son concordantes con
las tendencias actuales en la materia (6).
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